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Specyfikacja techniczna wieży endoskopowej
	Lp.
	Nazwa sprzętu
	Ilość
	Producent/typ
	Cena jedn. netto [PLN]
	VAT [%]
	Cena jedn. brutto [PLN]
	Wartość brutto [PLN]
	

	1.
	Wieża endoskopowa 
	1 komplet
	
	
	
	
	
	




Parametry techniczne
	
Lp.
	
Wymagania techniczne
	Wartość wymagana
	Wartość Oferowana / podać zakresy/ opisać/ wskazać numer strony w ofercie z potwierdzeniem parametru

	Parametry ogólne

	
	Napęd do małoinwazyjnej chirurgii endoskopowej kręgosłupa – konsola.
	TAK
	

	1. 
	Minimalnie dwa gniazda do podłączenia rękojeści shaver’a.
	TAK
	

	2. 
	Obsługa menu poprzez kolorowy wyświetlacz dotykowy o przekątnej 6,5”.
	TAK
	

	3. 
	Współpraca z ostrzami wielokrotnego i użytku i ostrzami jednorazowymi.
	TAK
	

	4. 
	Funkcja detekcji podłączenia rękojeści.
	[bookmark: _GoBack]TAK
	

	5. 
	Funkcja detekcji ostrza wraz z wyświetleniem parametrów eksploatacyjnych takich jak całkowity czas pracy ostrza, ilości podłączeń (dla ostrzy wielorazowych).
	TAK
	

	6. 
	Regulowana częstotliwość oscylacji (0,5-4 Hz) jak i prędkości obrotu ostrza podczas oscylacji.
	TAK
	

	7. 
	Płynna zmiana momentu obrotowego w zakresie od 10-100%.
	TAK
	

	8. 
	Sterowanie pracą shavera za pomocą bezprzewodowego przycisku nożnego lub ekranu dotykowego.

	TAK
	

	9. 
	Min. 8 wartości częstotliwości oscylacji do wyboru ze skokiem co 0,5 Hz.
	TAK
	

	10. 
	Możliwość integracji z pompą ssąco-płuczącą i aktywacji funkcji „Wash” i „Shaver”.
	TAK
	

	
	Uchwyt napędowy 
	TAK
	

	11. 
	Uchwyt napędowy z przyciskami sterującymi, kompatybilny z oferowaną konsolą Shavera. – 2 szt.
	TAK
	

	12. 
	Uchwyt z trwale przymocowanym kablem zasilającym. Oba elementy autoklawowalne.
	TAK
	

	13. 
	Włączenia i wyłączenia ssania z poziomu rączki w zakresie od 0-100%.
	TAK
	

	14. 
	Możliwość zwiększenia/zmniejszenia prędkości obrotowej z poziomu rękojeści.
	TAK
	

	15. 
	Możliwość włączenia ruchu obrotowego (w lewo lub w prawo) jak również ruchu oscylacyjnego z poziomu rękojeści.
	TAK
	

	16. 
	Ustawienie pozycji startowej/końcowej ostrza frezu z poziomu rękojeści.
	TAK
	

	17. 
	Krokowa zmiana pozycji okienka cięcia frezu.
	TAK
	

	18. 
	3 przyciski sterujące spełniające 6 funkcji (oscylacja, obroty w lewo, obroty w prawy, zwiększanie prędkości w lewo, zwiększanie prędkości w prawo, ustawienia okna frezu).
	TAK
	

	19. 
	Uchwyt współpracujący z ostrzami o średnicach występujących w zakresach: 2– 8 mm.
	TAK
	

	20. 
	Możliwość zmiany pozycji frezu od 0 do 300 stopni podczas zabiegu przy pomocy kciuka.
	TAK
	

	21. 
	Prędkość obrotowa dla ostrzy min. 16 000 obr./min.
	TAK
	

	22. 
	Współpraca z ostrzami wielokrotnego użytku.
	TAK
	

	23. 
	Współpraca z ostrzami jednorazowego użytku.
	TAK
	

	24. 
	Długość uchwytu: 185 - 190 mm, waga uchwytu: 350 - 380g.
	TAK
	

	25. 
	Współpraca z ostrzami do zabiegów chirurgii kręgosłupa, artroskopii.
	TAK
	

	26. 
	Pojemnik do sterylizacji uchwytu.
	TAK
	

	
	Przycisk nożny do napędu (shavera)
	TAK
	

	27. 
	Komunikacja bezprzewodowa z konsolą napędu.
	TAK
	

	28. 
	Przycisk nożny (bezprzewodowy) w komplecie z ładowarką oraz z przewodem do komunikacji przewodowej do przycisku nożnego w sytuacji awarii.
	
	

	29. 
	Waga: 5 - 5.5 kg
	TAK
	

	30. 
	Wymiary: 390 x 255 x 158 mm +/- 20%
	TAK
	

	31. 
	Wyposażony w akumulator Li-ion 3.7V / 2250 mAh.
	TAK
	

	32. 
	Zasięg 10 m (wartość nominalna).
	TAK
	

	33. 
	Pasmo częstotliwości pracy: 2400 - 2483.5 MHz.
	TAK
	

	
	Pompa irygacyjna do endoskopowej chirurgii kręgosłupa
	TAK
	

	34. 
	Pompa wyposażona czytnik RFID identyfikujący podłączane dreny.
	TAK
	

	35. 
	Funkcja detekcji podłączenia drenu do pompy.
	TAK
	

	36. 
	Ustawienia ciśnienia płynu infuzyjnego w zakresie 15-200 mmHg.
	TAK
	

	37. 
	Ustawienia przepływu płynu infuzyjnego w zakresie 0.1-2.0 l/min.
	TAK
	

	38. 
	Pompa wyposażona w duży kolorowy, dotykowy wyświetlacz LCD, menu w języku polskim.
	TAK
	

	39. 
	Pompa posiadająca funkcję wykrywania narzędzi (po podłączeniu drenu pompa dobiera optymalny przepływ i ciśnienie dla podłączonego instrumentu).
	TAK
	

	40. 
	Pompa jednorolkowa z funkcją ssania.
	TAK
	

	41. 
	Pompa posiadająca możliwość wykorzystania następującego typu drenów:
· dreny wielorazowe – automatyczna identyfikacja RFID (20 cykli autoklawowania),
· dreny jednorazowe – automatyczna identyfikacja RFID, 
· dreny dobowe – automatyczna identyfikacja RFID.
	TAK
	

	42. 
	Pompa posiadająca możliwość wykorzystania następującego typu akcesoriów dla funkcji ssania:
- dreny jednorazowe przeznaczone do odsysania płynów.
	TAK
	

	43. 
	Płynna zmiana wartości zadanego ciśnienia z krokiem co 5 mmHg przy pomocy suwaka (slidera) wyświetlanego na ekranie dotykowym.
	TAK
	

	44. 
	Krokowa zmiana wartości zadanego ciśnienia przy pomocy znaków + lub – na wyświetlaczu ekranu dotykowego.
	TAK
	

	45. 
	Zmiana ciśnienia z krokiem co 5 mmHg poprzez krótkie dotknięcie wyświetlanego znaku + lub - na ekranie dotykowym.
	TAK
	

	46. 
	Możliwość płynnej zmiany wartości zadanego przepływu płynu infuzyjnego z krokiem co 0.1 l/min przy pomocy suwaka (slidera) wyświetlanego na ekranie dotykowym.
	TAK
	

	47. 
	Możliwość krokowej zmiany wartości zadanego przepływu przy pomocy znaków + lub – na wyświetlaczu ekranu dotykowego.
	TAK
	

	48. 
	Możliwość zmiany wartości zadanego przepływu płynu infuzyjnego z krokiem co 0.1 l/min poprzez krótkie dotknięcie wyświetlanego znaku + lub - na ekranie dotykowym.
	TAK
	

	49. 
	Możliwość wyboru profilu pracy spine (endoskopia kręgosłupa) lub artroskopia.
	TAK
	

	50. 
	Dla modułu spine możliwość wybrania następujących profili użytkowych:
· lędźwiowy 7 mm,
· lędźwiowy 8 mm,
· stenozy,
· szyja dostęp od tyłu,
· szyja dostęp od przodu.
	TAK
	

	51. 
	Ujemne maksymalne ciśnienie pompy ssania wynoszące -60 kpa.
	TAK
	

	52. 
	Pompa wyposażona w funkcję kompensacji wysokości względem położenia pacjenta w zakresie od 0-40 cm.
	TAK
	

	53. 
	Dokładność pomiaru ciśnienia ± 5% względem zadanej wartości.
	TAK
	

	54. 
	Dokładność pomiaru przepływu płynu infuzyjnego ± 10% względem zadanej wartości.
	TAK
	

	
	Diatermia radiowa (radioablacja) RF (4 MHz) dedykowana do endoskopowej chirurgii kręgosłupa
	TAK
	

	55. 
	Częstotliwość pracy: min. 4 MHz w trybie mono i bipolarnym.
	TAK
	

	56. 
	Możliwość pracy w trybie monopolarnym z maks. mocą 100 W(+/- 20%) przy 600 Ohm.
	TAK
	

	57. 
	4 funkcje dla pracy w trybie monopolar:
· CUT 1
· CUT 2
· CONTACT
·  SPRAY
	TAK
	

	58. 
	Możliwość pracy w trybie bipolarnym z maks. mocą 80 W (+/- 20%)  przy 300 Ohm
	TAK
	

	59. 
	Możliwość zaprogramowania przez użytkownika do 4 indywidualnych programów pracy diatermii.
	TAK
	

	60. 
	Współpraca z elektrodami bipolarnymi do endoskopowej dyscektomii kręgosłupa
	TAK
	

	
	Zestaw do małoinwazyjnej endoskopowej chirurgii kręgosłupa w odcinku lędźwiowym – dostęp interlaminarny
	TAK
	

	61. 
	Dyskoskop, kąt patrzenia 250, kanał roboczy dla instrumentów śr. 4.1 mm, średnica zewnętrzna 6.9 x 5.6 mm, dł. rob. 165 mm – 2 szt.
	TAK
	

	62. 
	Adapter do śródoperacyjnej kontroli dystansu dyskoskopu – 2 szt.
	TAK
	

	63. 
	Adapter stożkowy do dyskoskopu – 2 szt.
	TAK
	

	64. 
	Adapter membranowy do dyskoskopu – 2 szt.
	TAK
	

	65. 
	Światłowód 3.5 mm, dł. 3 m – 2 szt.
	TAK
	

	66. 
	Dylatator śr. 6.9 mm dł. 235 mm, dwa kanały – 2 szt.
	TAK
	

	67. 
	Płaszcz roboczy ze ściętym oknem 30 stopni, śr. 8 mm, dł. 120 mm – 2 szt.
	TAK
	

	68. 
	Adapter irygacyjny dla płaszcza 8 mm – 2 szt.
	TAK
	

	69. 
	Dysektor 2.5 mm, dł. 350 mm – 2 szt.
	TAK
	

	70. 
	Dysektor 4 mm, dł. 350 mm – 2 szt.
	TAK
	

	71. 
	Rongeur mikro śr. 2.5 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm – 2 szt.
	TAK
	

	72. 
	Rongeur mikro śr. 3 mm, dł. rob. 290 mm – 2 szt.
	TAK
	

	73. 
	Rongeur mikro śr. 4 mm, dł. rob. 290 mm – 2 szt.
	TAK
	

	74. 
	Rongeur mikro śr. 2.5 mm, dł. rob. 360 mm (zagięty ku górze) – 2 szt.
	TAK
	

	75. 
	Punch mikro śr. 2.5 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm – 2 szt.
	TAK
	

	76. 
	Punch mikro śr. 2.5 mm, dł. rob. 360 mm (zagięty ku górze) – 2 szt.
	TAK
	

	77. 
	Punch kostny (Kerrison) śr. 4 mm, dł. rob. 290 mm – 2 szt.
	TAK
	

	78. 
	Rozwiertak ręczny śr. 4 mm, dł. 350 mm – 2 szt.
	TAK
	

	79. 
	Kosz do sterylizacji zestawu narzędziowego – 2 szt.
	TAK
	

	
	Zestaw do małoinwazyjnej endoskopowej chirurgii stenoz kręgosłupa w odcinku lędźwiowym
	TAK
	

	80. 
	Endoskop do zabiegów stenoz kręgosłupa w odcinku lędźwiowym:
dł. rob. 177 mm, zew. śr. 9.3 x 7.4 mm, śr. kan. rob. 5.6 mm, kąt patrzenia  - 1 szt.
	TAK
	

	81. 
	Adapter do śródoperacyjnej kontroli dystansu endoskopu - 1 szt.
	TAK
	

	82. 
	Światłowód śr. 3.5 mm dł. 3 m - 1 szt.
	TAK
	

	83. 
	Dylatator krokowy, kaniulowany, śr. 3.9 mm - 1 szt.
	TAK
	

	84. 
	Dylatator krokowy, kaniulowany, śr. 5.9 mm - 1 szt.
	TAK
	

	85. 
	Dylatator krokowy, kaniulowany, śr. 6.9 mm - 1 szt.
	TAK
	

	86. 
	Dylatator krokowy, kaniulowany, śr. 9.4 mm - 1 szt.
	TAK
	

	87. 
	Płaszcz roboczy śr. zew. 10.5 mm, śr. wew. 9.5 mm - 1 szt.
	TAK
	

	88. 
	Adapter irygacyjny - 1 szt.
	TAK
	

	89. 
	Dysektor średnica 2.5 mm, dł. rob. 350 mm - 1 szt.
	TAK
	

	90. 
	Dysektor (sonda) elewacyjny kulkowy giętki tzw. Palpator krótki śr. 2.5 mm, dł. 290 mm - 1 szt.
	TAK
	

	91. 
	Wiertło ręczne dł. rob. 350 mm, śr. 4 mm - 1 szt.
	TAK
	

	92. 
	Punch kostny, śr. 5.4 mm ± 0.1 mm, szerokość cięcia 2,5 mm - 1 szt.
	TAK
	

	93. 
	Punch kostny śr. 5.4 mm ± 0.1 mm, szerokość cięcia 3,5 mm - 1 szt.
	TAK
	

	94. 
	Kerrison śr. 5.5 mm x 4,5 mm ± 0.1 mm, kąt wygięcia 60 stopni - 1 szt.
	TAK
	

	95. 
	Kerrison śr. 5.5 mm x 4,5 mm ± 0.1 mm, kąt wygięcia 90 stopni - 1 szt.
	TAK
	

	96. 
	Rongeur śr. 3 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm - 1 szt.
	TAK
	

	97. 
	Rongeur śr. 4 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm - 1 szt.
	TAK
	

	98. 
	Punch śr. 3 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm - 1 szt.
	TAK
	

	99. 
	Punch śr. 4 mm ± 0.1 mm, dł. rob. 290 mm - 1 szt.
	TAK
	

	100. 
	Dysektor śr. 4 mm, dł. rob. 350 mm - 1 szt.
	TAK
	

	101. 
	Kosz do sterylizacji zestawu do chirurgii endoskopowej stenoz - 1 szt.
	TAK
	

	
	Kamera endoskopowa 4K
	TAK
	

	102. 
	Kontroler współpracujący z głowicą 3-chip CMOS 4K.
	TAK
	

	103. 
	Konstrukcja sterownika spełniająca funkcjonalność umożliwiającą podłączenie dwóch źródeł obrazu endoskopowego jednocześnie i wyświetlania ich na jednym monitorze.
	TAK
	

	104. 
	Min. 2x HDMI (1080p), min. 2x HDMI (4k), min. 2x 3G-SDI.
	TAK
	

	105. 
	Min. 4 gniazda typu USB umożliwiające połączenie sterownika kamery z kompatybilnymi urządzeniami wielofunkcyjnymi.
	TAK
	

	106. 
	Sterownik kamery wyposażony w funkcję zapisu wideo i zdjęć poprzez gniazdo USB na dyski zewnętrzne np.: PenDrive.
	TAK
	

	107. 
	Możliwość ustawienia rozdzielczości (4096x2160).
	TAK
	

	108. 
	Sterowanie zapisem przy pomocy przycisków głowicy kamery i/lub pilota.
	TAK
	

	109. 
	Obsługa poprzez przewodowy pilot lub z panelu dotykowego kamery.
	TAK
	

	110. 
	Funkcja automatycznej kontroli jasności zapobiegająca powstawaniu poświaty.
	TAK
	

	111. 
	Menu w języku polskim.
	TAK
	

	112. 
	Klawiatura do wprowadzania danych pacjenta, operatora .
	TAK
	

	
	Głowica kamery endoskopowej 4K
	TAK
	

	113. 
	Przetwornik obrazu: 3x 1/3" CMOS.
	TAK
	

	114. 
	Dwa dwufunkcyjne przyciski na głowicy (4 funkcje).
	TAK
	

	115. 
	Głowica kompatybilna ze sterownikiem kamery 4K.
	TAK
	

	116. 
	Wymiary głowicy: 40 x 48 x 102 mm (+/- 1 mm).
	TAK
	

	117. 
	Autoklawowalna.
	TAK
	

	118. 
	Głowica kamery z automatycznym zamkiem do okularu optyki zamykającym się po zbliżeniu optyki bez dodatkowych czynności.
	TAK
	

	119. 
	Klasa IP: IPX7.
	TAK
	

	120. 
	Obiektyw o stałej ogniskowej f=14 mm (+/-0,5mm).
	TAK
	

	
	Monitor medyczny 4K
	TAK
	

	121. 
	Przekątna ekranu minimum 55”.
	TAK
	

	122. 
	Proporcje obrazu: 16:9.
	TAK
	

	123. 
	Rozdzielczość minimum 3840 x 2160 pikseli.
	TAK
	

	124. 
	Jasność minimum 500 cd/m2.
	TAK
	

	125. 
	Wejście sygnałowe: HDMI, DVI/DVI-D, SDI.
	TAK
	

	126. 
	Kontrast minimum 1100:1.
	TAK
	

	127. 
	Wyjście sygnałowe: DVI/DVI-D, SDI.
	TAK
	

	128. 
	Podstawa/uchwyt do oferowanego monitora.
	TAK
	

	
	Źródło światła LED
	TAK
	

	129. 
	Źródło światła LED o mocy odpowiadającej  300 W lampy ksenonowej.
	TAK
	

	130. 
	Temperatura barwowa 6500 K.
	TAK
	

	131. 
	Natężenie światła regulowane od 0-100%.
	TAK
	

	132. 
	Żywotność diody LED min 28.000 godzin.
	TAK
	

	133. 
	Funkcja dialogu umożliwiająca komunikację pomiędzy kontrolerem kamery i podłączonym do niego źródłem światła - automatyczne dostosowanie natężenie światła.
	TAK
	

	134. 
	Uniwersalne przyłącze światłowodowe - możliwość podłączenia światłowodów różnych producentów w tym firm Olympus, Storz, Wolf - bez konieczności zastosowania przejściówek lub/i adapterów.
	TAK
	

	135. 
	Poziom głośności nie wyższy niż 25dB.
	TAK
	

	
	Wózek endoskopowy
	TAK
	

	136. 
	Wózek endoskopowy na aparaturę medyczną.
	TAK
	

	137. 
	Cztery podwójne kółka skrętne, dwa kółka z podwójną blokadą: blokada kierunku/ blokada całkowita.
	TAK
	

	138. 
	Drzwiczki perforowane z tyłu wózka.
	TAK
	

	139. 
	Trzy półki w tym min dwie regulowane .
	TAK
	

	140. 
	Szerokość półek maksimum 370 mm.
	TAK
	

	141. 
	Uchwyty ułatwiające przemieszczanie.
	TAK
	

	142. 
	Bazowy zestaw elektryczny, napięcie znamionowe 230V do przyłączenia 12 urządzeń, główny kabel zasilający minimum 5,5 m.
	TAK
	

	143. 
	Trzymadło do butli infuzyjnej, z regulowaną wysokością od 1,6 do 2,6 m, obciążenie min 8 kg.
	TAK
	

	144. 
	Szuflada na klawiaturę do wózka.
	TAK
	

	145. 
	Uchwyt pilota kamery endoskopowej.
	TAK
	

	146. 
	Uchwyt na przycisk nożny.
	TAK
	

	147. 
	Uchwyt głowicy kamery.
	TAK
	

	148. 
	Uchwyt światłowodu.
	TAK
	

	
	Zestaw do małoinwazyjnej endoskopowej chirurgii kręgosłupa – dostęp extra/transforaminalny
	TAK
	

	149. 
	Endoskop, kąt patrzenia 250, kanał roboczy dla instrumentów śr. 4.1 mm, średnica zewnętrzna 6.9 x 5.6 mm, dł. rob. 207 mm – 1 szt.
	TAK
	

	150. 
	Światłowód 3.5 mm dł. 3 m – 1 szt.
	TAK
	

	151. 
	Dylatator, średnica 6.9 mm, 2 kanały, do płaszcza o średnicy 8mm – 1 szt.
	TAK
	

	152. 
	Płaszcz roboczy, kątowy z oknem, dł. rob. 185 mm, średnica 8 mm – 1 szt.
	TAK
	

	153. 
	Adapter irygacyjny do płaszcza roboczego o śr. 8 mm – 1 szt.
	TAK
	

	154. 
	Przedłużka do płaszcza, długość robocza 155 mm, średnica 8 mm – 1 szt.
	TAK
	

	155. 
	Młotek – 1 szt.
	TAK
	

	156. 
	Dysektor śr. 2.5 mm, dł. rob. 350 mm – 1 szt.
	TAK
	

	157. 
	Sonda elewacyjna śr. 2.5 mm , dł. 350 mm – 1 szt.
	TAK
	

	158. 
	Rozwiertak ręczny śr. 4 mm, dł. rob. 350 mm – 1 szt.
	TAK
	

	159. 
	Rongeur mikro zakrzywiony ku górze śr. 2,5 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	160. 
	Nożyczki mikro proste śr. 2.5 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	161. 
	Kleszczyki chwytające śr. 3 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	162. 
	Kleszczyki chwytające śr. 4 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	163. 
	Nożyczki mikro śr. 2,5 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm, wygięte ku górze – 1 szt.
	TAK
	

	164. 
	Rongeur mikro z wydłużoną branszą, śr. 2.5 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	165. 
	Punch kostny tzw. Kerrison śr. 4 mm ± 0,1 mm, dł. rob. 360 mm – 1 szt.
	TAK
	

	166. 
	Kosz do przechowywania, transportu i sterylizacji zestawu narzędziowego do endoskopii kręgosłupa – 1 szt.
	TAK
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	167. 
	Urządzenia fabrycznie nowe, rok produkcji 2022.
	TAK
	

	168. 
	Instrukcja obsługi przedmiotu oferty w języku polskim (1szt. papierowa dostarczona wraz dostawą i 1szt. w wersji elektronicznej dołączona do oferty).
	TAK
	

	169. 
	Deklaracja(e) zgodności CE.
	TAK
	

	170. 
	Oświadczamy, że przedmiot oferty jest kompletny i będzie gotowy do pracy zgodnie z instrukcją obsługi bez żadnych dodatkowych zakupów.
	TAK
	

	171. 
	Dostawca zobowiązuje się do:
- dokonania instalacji we wskazanym miejscu przez zamawiającego,
- dokonania szkolenia w zakresie obsługi przedmiotu zamówienia.
	TAK
	

	Warunki gwarancji i serwisu

	172. 
	Gwarancja – 24 miesiące
Długość udzielanej gwarancji –  minimum 24 miesiące - maksymalnie 60 miesięcy
	TAK
	

	173. 
	Autoryzowany serwis na terenie Polski.
	TAK
	

	174. 
	Czas reakcji serwisu na zgłoszenie z podjęciem naprawy (nie dłuższy niż 48h w dni robocze tj. od poniedziałku do piątku z wyłączeniem dni ustawowo wolnych od pracy) liczony od dnia zgłoszenia usterki.
	TAK
	

	175. 
	Czas naprawy bez użycia części zamiennych (nie dłuższy niż 24 h) liczony od momentu podjęcia naprawy.
	TAK
	

	176. 
	Czas naprawy z użyciem części zamiennych (nie dłuższy niż 48 h) liczony od momentu podjęcia naprawy.
	TAK
	

	177. 
	Godziny i sposób przyjmowania zgłoszeń o awariach.
	TAK
	

	178. 
	Dostawca zobowiązany jest do wykonania obowiązkowych przeglądów technicznych w okresie obowiązywania gwarancji bez dodatkowej zapłaty, zgodnie z harmonogramem wymaganym przez producenta, ostatni z tych przeglądów w ostatnim miesiącu obowiązywania gwarancji.
	TAK
	

	179. 
	Sprzęt zastępczy na czas naprawy przekraczający 7 dni kalendarzowych.
	TAK
	

	180. 
	Czas naprawy gwarancyjnej (nie więcej niż 7 dni kalendarzowych), po przekroczeniu którego przedłuża się gwarancję o 3-krotny czas przerwy w eksploatacji.
	TAK
	

	181. 
	Liczba napraw gwarancyjnych tego samego podzespołu uprawniająca do wymiany tego podzespołu oraz podzespołów bezpośrednio mających wpływ na jego funkcjonowanie na nowe (nie więcej niż 3).
	TAK
	

	182. 
	Dostępność części zamiennych przez okres 10 lat od momentu dostarczenia.
	TAK
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