SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-03-A-17

ARCHITEKTURA: DZWIGI OSOBOWE

CPV 45223210-1 — roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali
CPV 28823200-7 — bariery ochronne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z montazem
dzwigu osobowego z dostepem dla 0sob niepelnosprawnych w budynku objetym zadaniem
inwestycyjnym  pn. ,Budowa budynku Centrum Pro-Ekologicznych  Technologii
Energetycznych (CePTE) wraz z towarzyszacg infrastrukturg techniczna, droga wewnetrzna,
chodnikami 1 miejscami postojowymi pod adresem Krakow, al. Jana Pawta II 37 na dz.
21/169, 21/274, 21/275, 21/277 [obr. 6 / Krakéw — Nowa Huta]”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z montazem dzwigu osobowego z dostgpem dla
0osOb niepelnosprawnych. Obejmuja one prace zwigzane z dostawa urzadzenia,
wykonawstwem 1 wykonczeniem robot wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu:

o ulozenia kabla zasilajacego od rozdzielnicy do szafy sterujacej dzwigu,

o zamontowania  tablicy = o$wietlenia  administracyjnegd z  wymaganymi

zabezpieczeniami,
o wykonanie niezb¢dnego o$wietlenia szybu windowego,
o montaz dzwigu osobowego,

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami i Ogodlna Specyfikacja Techniczna

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogodlnej Specyfikacji
Technicznej Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
umowa, Ogolng Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzenie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji Inwestora 1 Inspektora
nadzoru inwestorskiego.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogodlne wymagania dotyczace materialow 1 ich rodzaju podano w Ogolnej Specyfikacji

Technicznej.

2.2. Montaz dzwigéw o parametrach:

Dzwig osobowy dla 0sob niepetnosprawnych:

Udzwig

I[lo$¢ pasazerow

Typ kabiny

Liczba wej$¢

Predkose

Wysoko$¢ podnoszenia
Ilo$¢ przystankow
[lo$¢ dojsc
Rozmieszczenie dojs¢

Naped:

Typ

Charakterystyka

Liczba startow na godzing
Moc

Prad rozruchu

Prad pracy

Sterowanie:

Typ
Funkcje

Sygnalizatory:
Kabina

Przystanek podstawowy
Pozostate przystanki
Wykonanie kaset wezwan

Ksztatt przyciskow

Informacja gtosowa o potozeniu kabiny

Drzwi przystankowe:
Typ

Szerokos¢ otwarcia
Wysoko$¢ otwarcia

Klasa odpornosci pozarowe;j

Skrzydta
OsScieznice

Kabina:
Typ

1025 kg

13

szeroka

1

1,0 m/s
10,325 m

3

3
jednostronne

elektryczny, bezreduktorowy
ptynna regulacja predkosci
180

7,9 kW

153 A

11,1 A

mikroprocesorowe, zbiorcze gora-dot
zjazd pozarowy

pietrowskazywacz

pigtrowskazywacz, strzatki kierunku jazdy
strzalki kierunku jazdy

- blacha nierdzewna, szlifowana

- przyciski w ramie drzwiowej

okragte w systemie Braille’a

automatyczne, otwierane centralnie
90 cm

210 cm

stal nierdzewna

stal nierdzewna

nieprzelotowa



Sciany (frontowa, tylna, boczna)

Drzwi kabinowe
Panel operacyjny

stal nierdzewna
stal nierdzewna
stal nierdzewna

ksztatt przyciskow okragle w systemie Braille’a

Informacja gtosowa o potozeniu kabiny

Podtoga kompozyt granitowy

Sufit stal nierdzewna

Oswietlenie posrednie jarzeniowe, o$wietlenie awaryjne,

Inne: - porecz —szczotkowana stal nierdzewna
- przycisk zamykania drzwi
- wentylator, alarm
- w strefie wejscia kurtyna $wietlna
- listwa cokotowa przy podtodze

Wewngtrzna szeroko$¢ kabiny 1600 mm

Wewngtrzna glebokos¢ kabiny 1400 mm

Wewnetrzna wysokos¢ kabiny 2300 mm

Szyb:

Typ konstrukcja zelbetowa

glebokosé 1800 mm

szeroko$¢ 2260 mm

nadszybie 3600 mm

podszybie 1100 mm

Maszynownia:

Potozenie dzwig bez maszynowni na ostatniej kondygnacji
szafa sterowa naped umieszczony wewnatrz
szybu

Zasilanie prad trojfazowy 3x400V/50Hz trzyprzewodowa

linia 230V z zabezp. adm.
Temperatura pracy dzwigu min. + 5 °C max. +40 °C
3. SPRZET

3.1. Ogole wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 4.
Rodzaje sprzetu uzywanego do robot montazowych pozostawia si¢ do uznania przez
Wykonawce przy jednoczesnym zachowaniu norm ochrony S$rodowiska 1 przepisOw
dotyczacych uzytkowania. Prace montazowe nalezy wykonywaé rgcznie przy uzyciu
drobnego sprzetu pomocniczego oraz wskazanego przez producenta urzadzenia oraz
odpowiednie drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogole wymagania dotyczace transportu.
Ogolne zasady dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt.5.

4.2. Transport materialow.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkoéw transportu, ktory pozwoli
unikng¢ uszkodzenia i odksztalcen przewozonych urzadzen 1 materialdéw. Zatadunek,
transport i rozladunek materiatéw nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ 1 przepisami



0 ruchu drogowym. Rodzaj i liczba $rodkéw transportu, musi gwarantowaé cigglosé
prowadzenia prac budowlanych. Urzadzenia powinny by¢é zabezpieczone przed
przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami i zawilgoceniem w czasie transportu. Wyroby
powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach producentow. Na kazdym
opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmniej nastepujace dane:
nazwe¢ | adres producenta, oznaczenie ( nazwe¢ handlowa),nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr
dokumentu dopuszczajagcego do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, znak
budowlany. Na terenie obiektu urzadzenia nalezy transportowaé¢ woézkami, obshugiwanymi
recznie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt.2.1.
Wykonawca prowadzacy roboty montazowe podlega przepisom prawa budowlanego.

5.2. Warunki przystapienia do robét.

Montaz nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i
zamontowania statych kotew i tagcznikow do montazu urzadzenia dzwigowego, zgodnie z
instrukcjami producenta.

Szyb windowy powinien posiada¢ gladkie, wytynkowane i wymalowane $ciany.

W szybie mozna umieszcza¢é wylacznie przewody zwigzane z pracg dzwigu.
Ulozenie kabla zasilajacego od rozdzielnicy do szafy sterujacej dzwigu.

Wykonanie niezbednego oswietlenia szybow windowych.
5.3. Montaz urzadzen dzwigowych.

Montaz urzadzenia dzwigowego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Zespot napedowy dzwigu powinien by¢ zamontowany w sposdéb uniemozliwiajacy
przenoszenie si¢ drgan na konstrukcje budynku. Szczegdélowe wymagania jakim powinien
odpowiada¢ szyb dzwigu, w tym nadszybie i podszybie, okreslaja przepisy o dozorze
technicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Przed
przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania do prac. Kontrola ta
powinna polega¢ na:
o sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej (np.: do obslugi sprzetu)
oraz wyposazenia w wymagane $rodki BHP,
o sprawdzeniu kompletnosci zestawu narzedzi 1 maszyn shuzacych do prac
wykonawczych,

Kontrola wykonania poszczegolnych elementéw jak 1 calego przedmiotu zamoOwienia
powinna obejmowac:

o Kontrole gotowych szybéw windowych,

o Kontrolg migdzy operacyjna,

o Kontrol¢ koncowa.



6.1.1. Kontrola migdzy operacyjna.
Kontrola migdzy operacyjna powinna obejmowa¢ prawidlowos¢ wykonania robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

6.1.2. Kontrola koncowa.

Kontrola polega na sprawdzeniu braku uszkodzen mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych
zabrudzen elementow dzwigu. Sprawdzenie wykonania montazu urzadzen dzwigowych (po
uprzednio otrzymanym protokole UDT), jego dziatania (jazdy probne).

6.1.3. Badania w czasie realizacji i odbioru robot.

Kontrola dostarczonych na budowe zestawéw wyrobow oraz wyrobéw polega na
sprawdzeniu zgodno$ci dokumentow dopuszczajacych poszczegdlne wyroby do obrotu i
stosowania z dokumentami odniesienia. Sprawdzeniu winna podlega¢ prawidtowosé
oznakowania poszczegdlnych wyrobow (oznakowanie znakiem B i znakiem CE).

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogoélne zasady obmiaru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Jednostka obmiaru jest:

- 1 szt. kompletnego urzadzenia.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCL.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Przy wykonywaniu robot konieczny jest systematyczny nadzor techniczny prowadzony przez
Wykonawce, a takze nadzor inwestorski. W czasie wykonywania robot konieczne jest
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami, w ktorym powinny
by¢ wpisane wszystkie spostrzezenia dotyczace jakosci podloza, warstwy ocieplajacej 1
wyprawy zewnetrzne;j.

8.1.1. Odbior materialow.

Odbiér materiatéw powinien by¢ dokonany przed ich wbudowaniem. Odbiér materialow
powinien obejmowaé sprawdzenie ich wlasciwosci technicznych zgodnie z wymaganiami
odpowiednich norm przedmiotowych lub $wiadectw dopuszczenia do stosowania
w budownictwie. Sprawdzenie materiatow nalezy przy odbiorze robdt zakonczonych
przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy 1 za§wiadczen (atestow)
z kontroli producenta, stwierdzajagcych zgodno$¢ uzytych materialow z dokumentacja
techniczng oraz wlasciwymi normami.

8.1.2. Odbior techniczny robét.
W czasie wykonywania rob6t nalezy przeprowadzac ich czgsciowy odbidr robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu. Po zakonczeniu robdt powinien by¢ dokonany odbiér ostateczny
polegajacy na sprawdzeniu wykonanego przedmiotu zamdéwienia z podanymi w wytycznych
wymogami. Nalezy oceni¢ nastepujace elementy:

o wykonanie podiaczenia zasilania dzwigow,

o zamontowanie urzadzen dzwigowych.



8.2. Podstawa platnoSci.
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

8.2.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

o przygotowanie stanowiska roboczego,
dostarczenie materiatléw, narzgdzi, sprzetu oraz urzadzenia dzwigowego,
zabezpieczenie innych elementéw przed zanieczyszczeniem,
uszkodzeniem w trakcie prac wraz z pdzniejszym ich usuni¢ciem,
montaz 1 demontaz rusztowan,
wykonanie o§wietlenia szybu dzwigowego,
zamontowanie urzadzenia dzwigowego w gotowym szybie windowym,
dopasowanie i wyregulowanie,
podiaczenie do zasilania,
proby uzytkowe i regulacje,
usuni¢cie zabrudzen,
likwidacje stanowiska roboczego wraz z uporzadkowaniem.

O O O O O O OO0 OO0 o

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

o PN-EN 81-2 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow -
Cze$¢ 2: DZzwigi hydrauliczne;

o PN-EN 81-28 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow.
Dzwigi
przeznaczone do transportu oséb i towarow. Cze$¢ 28: System zdalnego alarmowania
w
dzwigach osobowych i towarowych;

o PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;

o Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z 22.05.2003 w sprawie
zasadniczych
wymagan dla dzwigéw 1 ich elementow bezpieczenstwa Dz. U. Nr 117 poz. 1107 -
wdrozenie
Dyrektywy 95/16/WE



